EB ECOBOT (scrussEr 50)

22227122 Disefioingenioso « Profesional de limpieza interior
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+ Sencilla APP

+ 30min para escanear 2000m?

Feaairidad )

Seguridad
el =

& +20 sensores permiten al
ecobot detectar el entorno,
evitar obstdculos y preve-
nir colisiones

(—Eﬁciencia !
e )

< Laeficiencia de limpieza
practica es de 1200m?/hora

1

(—Limpieza lado a lado
e

# |acapacidad de precision permite
una perfecta limpieza de lado a lado
y una alta tasa de cobertura en el
area de limpieza.

[ -
Carga automatica
L g |

¢ Automaticamente vuelve al punto de
carga cuando la bateria esta baja.

¢ Seacoplard automdticamente ala
base de carga y comenzard a cargar si
la base de carga esta operativa.

r—Diseﬁo ingenioso 1
| y maniobrable _J

¢ Elradio de vueltas pequefio
permite trabajar en espacios
reducidos.

r—Eco—friendly )
N _J

o Elsistema de filtracién en
4 etapas ahorra un 70%
de agua.

r—Sistema de gestion 1
Len la nube ol

¢ Los usuario pueden revisar el estado de sus Ecobots
en cualquier momento y recibir informes detallados de
las tareas de limpieza por email o SMS.
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IECOBOT (scrussEr 50)

Especificaciones

Dimensiones (cm) 65 (largo) x 61 (ancho) x 105 (alto)
Ancho de limpieza 500mm

Velocidad operativa 0-3.6km/hora

Eficiencia de limpieza hasta 1500m?/hora

Baterfas Litio (Ifp)

Tiempo promedio de ejecucion Hasta 2h

\oltaje 24V

Pendiente maxima de operacién 8-10°

Deposito de agua limpia 24L

Deposito de aguas residuales 18L

Potencia total

Potencia nominal del motor de conduccién

Potencia nominal del cepillo

Velocidad de rotacion del cepillo

Potencia del motor de succién de agua

Max. presion de vacio

1000w

2x300w

2x150w

hasta 270 rpm

280w

18kPa

Sensores; Cdmara 3D, sensor ultrasénico, sensor de colisién de

presion de aire, sensor de desnivel, sensor tactil.

Peso bruto del Ecobot

Peso bateria

Ruido

212Kg

15Kg

55-70dBA

Aplicaciones

Oficinas ""Sanida:d:

Transpo
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